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①優先道路を⾛⾏する⾞が⾞内信号の
表⽰範囲に⼊ると，ドライバに⻘信号
を表⽰する．⾮優先道路を⾛⾏する⾞
に対しては，表⽰範囲に⼊る時から停
⽌線で停⾞するまで⾚信号を表⽰する．

②停⾞した後に，優先道路の⾃動⾞の
ギャップ時間を計算し，閾値（6.5秒)
以下の時には，⾮優先道路から進⼊す
る⾞に対しては，⾚信号を表⽰する．

③優先道路のギャップ時間が閾値以上
の時，⾮優先道路を⾛⾏する⾞には⻘
信号を表⽰し，優先道路を⾛⾏する⾞
には⻩点滅信号を表⽰する．
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結果(無信号交差点) Results of unsignalized

概要 Introduction

路⾞間通信や⾞々間通信技術の発展により，インフラ，他⾞両から情報を取得でき，交通信号情報を⾞内で表⽰す
ることが可能になる．⾞内交通信号によって信号交差点及び無信号交差点での通過⽀援を⾏う．ドライバの運転⾏
動分析により，⾞内交通信号が運転⾏動に与える影響の検討を⾏う．

現⽰モード︓
表⽰範囲内に⼊った直
近の地上信号機の現⽰
を取得して表⽰する．

予測モード:
現在の速度で前⽅の交
差点に到着する時の信
号を予測して，到着時
の信号を表⽰する．


